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• The images and the pictures in this 
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Chapter 2 
Motion in a straight line 

Displacement 
 
Velocity 
 
Acceleration 
 
Motion with constant 
acceleration 



물체의 운동을 어떻게 이해할까? 

I. 어떤 물리량으로 기술할까?  (2장) 
          
   displacement, velocity, acceleration   

 
II. 이 물리량들을 어떻게 기술할까? (1장) 
 
    vector 
 
III. 운동이 일어나는 원인은 무엇인가? 
 
   Newton의 운동법칙(4장), Gravitation(12장) 

   kinematics: 운동의 원인과 무관하게 물체의 운동을 기술하는 방법 



운동을 나타내는 물리량 

   물리학 용어     일상 용어        차원 

   Displacement   distance 
  location 

     velocity    speed 

   acceleration 



displacement 

location:      

displacement:                             



Velocity, acceleration 



Average velocity,  
instantaneous velocity 

Average velocity 

Instantaneous velocity 

Average speed 



acceleration 

Average acceleration 

Instantaneous 
acceleration 



Constant acceleration 



Constant acceleration 



공식의 유도 







미적분을 이용하여 본 
 등가속도 운동 





그래프를 이용한 운동 해석 



Problem 1: 공 던지기 



Problem 2: 창 밖의 고양이 
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Problem 3: Aquathlon 



Problem 4: 이효리 구하기 





Chapter 3 Motion in 2 & 3 D 



Displacement and position 

Position:  Displacement: 



velocity, acceleration 
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Projectile motion 
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Horizontal motion 

0a x

tvtvxx xx 000 

000 cosvvv xx 



Vertical motion 
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Eq. of the path 
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